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PickMaster Twin - Installation och Driftsattning

R140

Efter denna kurs ska studenten kunna
installera och provkora ett PickMaster Twin-
system med robotar, kameror och
transportorer.

Kursmal

Efter avslutad kurs ska studenten kunna:

— Installera nédvandig programvara och
kameranatverk.

— Bygg och simulera en virtuell station.

—  Skapa artiklar och behallare fér plockoperationer.

— Ladda och kor recept i PickMaster Operator.

— Utfdra en kalibrering.

—  Kor emulering och verkligt system samtidigt.

—  Finjustera plocknings- och placeringsatgarder fér
optimering.

Deltagare

Deltagarna bor redan ha viss erfarenhet av att vdlja och
placera robotar.

Forkunskaper

Kunna ladda ner och installera programvara pa
Windows-datorer. Grundlaggande kunskaper om
IRC5/0mniCore styrsystem.

Kursinnehall

— Halsa & Sdkerhet

— PickMaster Twin — Introduktion

— Bygga en virtuell station

— Forbereda den riktiga stationen

— Ansluta till en riktig station

— Attt kéra recept pa en riktig station
—  PickMaster -operator

Typ av kurs

Kursen ar lararledd. Ca 70 % av kursen utgors av
oévningar.

Kursens langd

Kursen pagar i 3 dagar.

Scanna koden for att se
tillgangliga schemalagda kurser




