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NOTATKA SERWISOWA

Ustuga inspekcji szczeliny powietrznej
Kontrole wizualne na miejscu silnikow i generatorow

Zapewnianie ulepszonych inspekc;ji

Inspekcje wizualne przeprowadzane przez ABB Air Gap
Inspector stuzg do oceny stanu silnikéw i generatoréw.
Inspekcje te moga by¢ wykorzystywane do usprawnienia prac
konserwacyjnych, w tym konserwacji zapobiegawczej ABB
poziomu L3 i ABB AbilityruLEAP (Program analizy oczekiwanej
dtugosci zycia).

Wizualne inspekcje rdzenia za pomocg urzadzenia ABB Air Gap
Inspector nie wymagajg demontazu wirnika. Powazna awaria
duzego silnika synchronicznego lub generatora moze trwac do 20
dni lub dtuzej, jesli wirnik zostanie zdemontowany. Awarie mozna
znacznie skréci¢, uzywajac urzadzenia ABB Air Gap Inspector do
przeprowadzania inspekcji zzamontowanym wirnikiem. Moze to
oznaczac znaczne oszczednosci kosztédw dla zaktadu. Ponadto
urzadzenie ABB Air Gap Inspector zapewnia skuteczniejsze
inspekcje niz te, ktére sg mozliwe przy uzyciu konwencjonalnych
metod endoskopowych.

Rozszerzenie konserwacji zapobiegawczej ABB L3 Zalecany
przez firme ABB program konserwacji silnikéw i generatoréw
sktada sie z czterech pozioméw, od L1 do L4, a czynnosci
konserwacyjne wykonywane sg przez caty okres eksploatacji
produktu.

Kontrole wizualne wykonywane przez ABB Air Gap Inspector stuzg

rozszerzeniu poziomu konserwacji zapobiegawczej L3.

ABB oferuje ustugi inspekcji wizualnej
silnikbw i generatoréw z wirnikiem in situ.
Supercienki robot inspekcyjny - ABB Air
Gap Inspector - porusza sie w szczelinie
powietrznej miedzy wirnikiem a
stojanem, obejmujac catg dtugos¢
rdzenia. Zapewnia on transmisje wideo
wewnetrznych powierzchni stojana i
wirnika, uzwojen, klinéw, zebéw stojana,
kanatéw powietrznych, blokow
podporowych wirnika i czesci uzwojen
koncowych.

Podczas zaplanowanej konserwacji L3 (gdy pokrywy koricowe sg
zdjete, ale wirnik jest na swoim miejscu) robot gasienicowy
pomaga zapewnic¢ skuteczniejsza kontrole wizualng stojana i
wirnika, umozliwiajgc zbadanie czesci, ktére normalnie nie sg
dostepne na tym etapie. Uzyskane dane mogg poméc we
wczesnym wykrywaniu problemow, ktére w przeciwnym razie
mogtyby by¢ widoczne tylko podczas konserwacji L4, i moga by¢
wykorzystane do planowania przysztych dziatarh konserwacyjnych
i wspierania podejmowania decyzji dotyczacych ich czasu i
zakresu.

W przypadku, gdy nie jest mozliwe wyjecie wirnika
podczas konserwacji L4 (np. z powodu ograniczen
przestrzeni lub dostepu), konserwacje L3 mozna
wykonac razem z wizualng inspekcja robotyczng in situ.
Nie moze to catkowicie zastgpi¢ konserwacji L4, ale moze
dostarczy¢ dodatkowych informacji o stanie czesci
wewnetrznych, pomagajac w realizacji dalszych dziatan
konserwacyjnych.

Wspieranie zdolno$ci ABBruSKOK

Zdolno$¢ ABBmLEAP jest przeznaczony do oceny stanu
izolacji uzwojenia stojana i oszacowania pozostatego
czasu jego eksploatacji. Robotyczna kontrola wizualna
moze by¢ stosowana jako cze$¢ ABB AbilityLEAP
Advanced wykonuje sie przy usunietych pokrywach
koncowych, ale wirniku na swoim miejscu.
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Wykorzystanie robotycznej kontroli wizualnej w celu wsparcia ABB
AbilityuLEAP Advanced skutkuje poprawiong oceng zywotnosci.
Szczeg6towa kontrola wizualna wnetrza stojana i wirnika pomaga
zwiekszy¢ pewnos$¢ szacunkéw pozostatej zywotnosci. Ponadto ABB
Air Gap Inspector moze zlokalizowa¢ wszelkie usterki wykryte przez
ABB AbilitymLEAP. Te usterki - takie jak zanieczyszczenia, cze$ciowe
wytadowania i luzne kliny - zostang potwierdzone przez gasienice, a
ich doktadna lokalizacja i stopien nasilenia mogga zosta¢ ocenione.

Szeroki zakres zastosowania

Robot gasienicowy przemierza laminacje rdzenia stojana za pomocg magnetycznego
mechanizmu rolkowego i moze by¢ stosowany w szczelinach powietrznych o szerokosci 10
mm i wiekszych. W przeciwienstwie do konwencjonalnych urzadzen inspekcyjnych, ktére sg
ograniczone do turbo/hydrogeneratoréw z bardzo duzymi szczelinami powietrznymi, ABB
Air Gap Inspector moze by¢ stosowany we wszystkich silnikach synchronicznych i

generatorach ze szczeling powietrzng o szerokos$ci 10 mm lub wiekszej.

Sprzet i metodologia

Sprzet do wizualnej kontroli in situ zrobotyzowany obejmuje: 1. ABB Air
Gap Inspector, robot gasienicowy z modutami ggsienicowymi

2. Uwiez do podtaczenia gasienicy do uktadu sterowania

3. Uktad sterowania do obstugi gasienic

4. Wyswietlacz pokazujacy na zywo, wizualng inspekcje szczeliny powietrznej

Gasienica jest wyposazona w pie¢ kamer: trzy z przodu, jedng z tytu i

jedna na dole. Ogniskowa kamery jest regulowana, aby dopasowac jg

do réznych typow silnikéw i generatoréw. Przednie, skierowane na
bok kamery mozna ustawi¢ pod katem, aby zapewni¢ najlepszy

mozliwy widok obiektéw, takich jak zeby stojana i kanaty powietrzne.

Aby uzyskac wiecej informacji, skontaktuj sie z lokalnym

przedstawicielem ABB lub odwiedz strone:

new.abb.com/service/pl/serwis-systemow-
napedowych/analityka-danych/air-gap

Dane z kamer sg przesytane przez kabel do wyswietlacza, a obraz wideo o

wysokiej rozdzielczosci jest rejestrowany w celu pézniejszej analizy.

Swiatto zapewniajg diody LED zamontowane obok kamer, a intensywnos¢

$wiatta moze by¢ regulowana przez uzytkownika.

Gasienica mocuje sie do stojana za pomocg magneséw umieszczonych pod

pasami. Odstepy miedzy modutami gasienic sg konfigurowalne, aby umozliwi¢

gasienicy dopasowanie sie do szerokiej gamy konstrukgji silnikéw i

generatoréw. Jest to mozliwe dzigki konfigurowalnym potgczeniom miedzy

gasienicami a korpusem gasienicy oraz przy zawiasie miedzy potéwkami

gasienic.

Gtéwne cechy i korzysci

* Wizualna kontrola szczeliny powietrznej bez wyjmowania wirnika.

+ Unikniecie koniecznosci demontazu wirnika oznacza znaczng
oszczednos$¢ czasu i pieniedzy, a takze zmniejszenie ryzyka.

* Zakres i jako$¢ kontroli ulegajg znacznej poprawie w
poréwnaniu z metodami konwencjonalnymi.

* 100% réwnomierne, wysokiej rozdzielczosci pokrycie catej

dtugosci rdzenia stojana.

+ Wszystkie dane sg rejestrowane w celu pézniejszej, szczegétowej

oceny i ekspertyzy, gdy zajdzie taka potrzeba.
* Umozliwia statg powtarzalnos¢ kontroli.

* Mozna takze robi¢ zdjecia.
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