KURSBESKRIVNING

Programmering Bas
IRC5

R102

Malet med kursen ar att deltagaren ska lara
sig grunderna i programmering av
industrirobotar med styrsystem IRCS5.

Kursmal

Efter avslutad kurs kommer du kunna féljande:

— Haen grundlaggande kunskap om ABB Robotars
mekanik

- Kunna jogga roboten bade linjart, omorienterat
och axel for axel

—  Strukturera ett program med hjalp av rutiner,
moduler och namngivna data

—  Forsta skillnaden mellan Task och Program

—  Programmera grundlaggande rérelser

— Anvanda dig av grundlaggande instruktioner och
funktioner

— Seatt varvraknarna ar uppdaterade och kunna
uppdatera dem vid behov

—  Skapa och definiera verktyg

— Skapa och definiera arbetsobjekt

— Veta hur man sparar program och ta en backup av
systemet

— Skapa en virtuell kopia av en riktig styrenhet

— Anvanda RobotStudio for att redigera
robotprogrammet bade online och offline

Deltagare

Den har kursen ar forsta steget till att bli en
robotprogrammerare. Den vander sig till operatérer
och servicepersonal med behov av att modifiera
befintliga robotprogram.

Forkunskaper

Tidigare erfarenhet fran arbete med robotar
tillsammans med grundlaggande PC-anvandning ar en
fordel.

AL HR HD
MpmD

Kursinnehall

— Halsa & Sakerhet

— Introduktion till IRC5, OmniCore och ABB robotar

- Jogging (att manuellt fa roboten att réra sig)

—  Grundlaggande rorelseinstruktioner

—  Strukturerad robotprogrammering (Datatyper,
rutiner, moduler)

—  Verktyg

—  Arbetsobjekt

—  Sparadata (program, backup, systemdiagnostik)

—  Virtuell styrenhet

— RobotStudio RAPID Editor

— |/O-instruktioner

— Vanligaste instruktionerna och programlogik

— Vanligaste funktionerna (Offs, RelTool, ClkRead,
ValToStr)

— Varvrdknare

—  Praktiska dvningar

Typ av kurs

Kursen ar lararledd. Cirka 75% av kurstiden ar praktiska
oévningar.

Kursens langd

Kursen varar i 5 dagar.

Scanna koden for att
boka en schemalagd kurs




