KURSBESKRIVNING
Integrated Vision

R115

Efter avslutad kurs ska deltagaren kunna
anvanda Integrated Vision mjukvara samt
hardvara som den generella anvandaren
behover veta.

Kursmal

Efter avslutad kurs kommer du att kunna:

— Installera DSQC1015 sakerhetsmodul

— Beskriva ABB Integrated Vision-komponenter

— Installera och konfigurera ABB Integrated Vision
hardvara

—  Beskriva vanliga kameraapplikationer

—  Beskriva grunderna fér belysning och optik

— Anvand RobotStudio Integrated Vision
programvara

— Kalibrera en kamera

— Tranain delar for att lokalisering

— Utfora delinspektion

— Utfdra kodlasning

—  Skicka kameradata till RAPID

— Skapa RAPID-program med Vision-resultat

-  Felsdkning vanliga kameraproblem. Andra
systemparametrar i farten

— Stallin en virtuell robot med en riktig kamera.

Deltagare

Kursen vander sig till ingenjorspersonal som ar
intresserad av ABB Integrated Vision. Samt de
som ansvarar for programmering och underhall
av Integrated Vision.

Forkunskaper

Programmering Bas. Férdel med tidigare erfarenhet
med RobotStudio.

Kursinnehall

— Halsa & Sakerhet

— ABB Intergrated Vision oversikt

— ABB Integrated Vision installation

—  Grunder i belysning och optik

— Kalibrera kamera och robot

- "Find It”

—  Programmera robot

—  Felhantering

—  Fleradelar

- Skilja pa delar

-  "Checkit”

—  Streckkoder

—  Flex-pendant interface & filmstrip

—  Sédkerhetskopiering och aterstallning
- Andra systemparametrar “on the fly”
— Dynamisk kallibrering

— Parallax kompensation

—  Virtuell robot, verklig kamera

— Begrdnsa atkomst till kameran

Typ av kurs

Kursen ar lararledd. Ungefar 75 % av kurstiden ar
o6vningar och laborationer.
OBS! Kursdokumentationen ar pa engelska.

Kurslangd

Kursen pagar i 3 dagar.

Scanna koden for att
boka en schemalagd kurs




