Kursbeskrivning

IRB 4600 Mekanisk kurs

R235 - IRB 4600

Overgripande mal

Malet med kursen &r att deltagaren ska lara sig
att utféra mekanisk service och reparationer pa

roboten.

Kursmal

Efter avslutad kurs kommer du ha kunskap i
foljande:

— Byte av mekaniska delar
— Utféra férebyggande underhall

- Utfdra finkalibrering av roboten

Deltagare

Kursen vander sig till serviceingenjorer och
personal som utfér mekanisk service

Forkunskaper

Deltagaren behéver ha erfarenhet av mekanisk
service och reparationer

Kursinnehall

Sakerhetsgenomgang

— Utféra underhall och reparationer som team
- Byte véxellada pa axel-2 samt axel-3

— Byte av handled inklusive glappinstallning

— Byte motor axel 5 eller 6

- Glappinstallning

- Férebyggande underhall.

— Kalibrering.

Kurstyp

Kursen ar lararledd. Ca 90% av kursen utgors av
mekanisk demontering och montering

Kurslangd

Kursen pagari 3 dagar.



Kursbeskrivning

EB 4600 Mekanisk kurs

R235 - IRB 4600

Dag1
FM - Sédkerhetsgenomgang
— Presentation av roboten
— Presentation av kursupplagg
- Byte vaxellada axel 2
EM — Fortsattning byte vaxel 2
- Kalibrering
Dag?2
FM - Byte vaxellada axel 3
— Kalibrering
EM — Byte handled
- Glappinstallning
- Kalibrering
Dag 3
FM — Byte motor 5 eller 6
- Glappinstallning
— Kalibrering
EM - Genomgang forebyggande underhall

- Aterstallning av arbetsplatsen
- genomgang axelkalibrering
— Kursutvardering




