
 

    
    
  

Referencie spolo nosti ABB na Slovensku 

Obsluha lisu a montáž asti reproduktora 
VAS Systém, spol. s r.o. 
 

Základné údaje 

Zákazník:  VAS Systém, spol. s r.o. 

Koncový užívate : Panasonic Industrial         
Devices Slovakia, s.r.o.  

Odvetvie: výroba elektronických zariadení                
a komponentov 

Termín:     2011 

Produkty ABB:  

 1 x IRB 140  

 simulácia procesu v software ABB 

Robotstudio a stanovanie asu cyklu 

Kontaktná osoba za projekt:  

Peter Kubík (peter.kubik@sk.abb.com) 

 

Požiadavky zákazníka 

 Zvýšenie produktivity v pracovnom procese 

 Zrýchlenie asu cyklu 

 Šetrenie pracovnej sily a nákladov na pracovnú 

silu  

 Odbremenenie pracovníkov od monotónnej 

pracovnej innosti 

 Odstránenie prestojov strojov 

 Využitie plnej kapacity zariadení 

 Zabezpe enie kompletnej montáže sú iastky 

 

 

Riešenie ABB 

Dodávka priemyselného robota 1 x ABB IRB 140 pre 

ABB systémového integrátora firmu VAS Systém 

a technická podpora s ur ením dosahu a asu cyklov 

robota. 

Prínosy pre zákazníka 

Inštalácia robota IRB 140 viedla k zvýšeniu asu cyklu, 

ušetreniu pracovnej sily a zníženiu prestojov  výrobného 

cyklu, ím sa zvýšila produktivita výroby sú iastky. 

Realizácia 
Jedná sa o automatizáciu montáže asti reproduktora, 

kde robot obsluhuje viaceré zariadenia, odoberá 

polotovar z prepravky, zakladá hotový produkt do 

prepravky. Na vstupe do systému prichádza prepravka 

s polotovarom a na výstupe odchádza prepravka 

s hotovým produktom bez zásahu pracovníka. 

 Schému procesu vi . obr. 3. 

Obr. 1: Schéma v ABB Robotstudio 
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Obr. 2: 3D model pracoviska - obsluha lisu a montáž asti 
reproduktora 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 3: Zadanie od zákazníka VAS Systém pre 
ur enie dosažite nosti robota a stanovenie asu cyklu 
robota. – SCHÉMA PROCESU: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


