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Solucidén integradora

Voyage optimization Heavy weather advice Performance monitoring._______ Energy breakdown
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Monitoring and data collection
Data fusion and processing
Forecasting of motions, speed loss, fuel consumption

(Our “BLACKBOX") Optimization of speed and heading

: Data storage
RA Automatic generation of reports and KPls
T Send key-data to shore

Stability data GPS/gyro Weather forecast Sensors (motions, flow, torque....)
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EMMA™
Interfase y diseio «user friendly»

Reduce el consumo e incrementa la seguridad y operacion

Eficiencia Energética — Benchmarking & Informes manuales y
Ahorros de mas del 5% Gestion de la Energia automaticos
EMMA™ Fleet Management Reporting
79,5 4357 I - L l.]
ENDDD) .-
Monitorizacion de la Energia y el Benchmarkin Reportes basados en
Trimado, Optimizacion de la KPIs

Informes manuales y

velocidad y rpm : .
Business Intelligence automaticos.

Optimizacion de la planta electrica
Monitorizacion himpieza del casco
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EMMA™

Minimiza el consumo de la energia

© ABB Group

EMMA™ Advisory Suite es una
herramienta de ayuda a la
toma de decisions para minizar
los costs de la energia para un
barco y/o la flota que incluye:

= Monitorizacion de las KPI en

el consumo de combustible y
de energia

Gestion de la flota basada en
tecnologia Cloud
Optimizacion dinamica de
trimado

Optimizacion de la
velocidad/rpm

Optimizacion de la planta
electrica

Monitorizacion del casco y
las hélices

Bugques mas competitivos y
atractivos

Ahorros por la optimizacion
del consumo



EMMA™
Herramienta mas avanzada en la monitorizacion a bordo

« Informa sobre la generacion y
distribucion de la energia

» Conocimiento sobre el consumo de
combustible

« Datos sobre la energia y gestion de
planta en tiempo real

= Analisis de acuerdo a IMO/SEEMP

= Vista general de todos los KPIs
« Estatus de la Optimizacion

« Comparacion realidad vs. objetivos

Ny

\ \ marcados
1930 ,}(‘0,14 11 131 ,H\ 369 ,} 8806
P e A ™ « Desglose de los todos los datos

= P para su estudio

« Break Down de la potencia de la
propulsion:

166,29
o T — -

En tiempo real detalla como se
divide la potencia entre la
propulsion y las pérdidas




EMMA™
Condicion del casco

Hull conc

o7 124

Speed /| Power  Hull condition history
100 %

Date: Saturday, Mar 1, 2014
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EMMA™
Linea de referencia del comportamiento del casco

Hull condition

.

Speed / Power  Hull condition history
50 MW

40 MW

30 MW
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EMMA™
Distribucion de la energia

CIB == R 1 [ (e

ENERGY FLOW

Energy Distribution

FUEL ENERGY FUEL BREAKDOWN 90 % / 000 kW

UTILIZED TOTAL 25% ELECTRICITY

UTILIZED as HT HEAT 25 % UTILIZED HT HEAT LOSS 90 % / 000 kW

UTILIZED STEAM 2 ER Auxliaries
WASTE L \ 90% / 000 KW

90 % / 000 kW

OIL FIRED BOILERS
A 20% / 000 kg/APCD |

A 90 % / 000 kw

® 90 % / 000 kg/APCD }




EMMA™
Visualizacion del SFOC de los motores




EMMA™

Optimizacion de la planta

GWER FLANT OPTIMIZER

Déesel Qarerators

Optimization kvel
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EMMA™
Analizador de la ruta

DEHAM DEHAM \ — 0100 PM

Hamburg - DE OH-GOING Hamburg - DE
Hamburg - DE HMPLETE Hamburg - DE
Hamburg - DE MPLETE Hamburg - DE

Hamburg - DE MPLETE Hamburg - DE

Hamburg - DE MPLETE Hamburg - DE

F.I:arnbu_r.g - DE MPLETE ) Har!'u.hurg - DE
F.I:ar.'nbu_r.g - DE . HPLETE ) Har.ru.hurg - DF
F.I:ar.n urg - DE ) MPLETE ) .Har_r'n.hurg - E_'E
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EMMA™
Desglose de datos para ayudar a la toma de decisones
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EMMA™
Informes

- Se puede elegir los
trayectos

- Informes predefinidos

- Informes manuales y
automaticos

+ + + + + + + +
09 12 03 2013 09 03 12 2013

= Se puede utilizar para
informes de

= Valores de la ventana
de tiempo

= Valores de la ruta
= Valores del crucero

- Analisis de la situacion y
ayuda a la decision




EMMA™
Beneficios

= Minimiza el consume de la energia

- Facilidad de instalacion (SW+HW)

- Valido para nuevas construcciones y barcos existentes
- Aumenta la visibilidad del barco en tierra

- Recopliacién automatica de datos

» Recomendaciones de la operacién a bordo y en tierra

= Informes con la posibilidad de desglosarlos para analisis por todas los

departamentos ( operacion, finanzas, armador, operador, etc)

- Compatibilidad con otros sistemas y posibilidad de trasferencia de datos
(ERP, Bl tools)
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EMMA™
Referencias

Mein Schiff 3

Vessel name: Mein Schiff 3 & 4
Vessel type: Cruise vessel
Owner: TUI

Yard: STX Finland

Year: 2014

ABB Solution & Scope:

« System 800xA Extended Automation

« Integrated vessel management system
(VMS)

= power management system (PMS)
« HVAC control systems
= emergency shut-down system (ESD)
« Comprehensive EMMA™ scope:
« Energy and performance monitoring
= Trim optimization
« Fleet management
i
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EMMA™
Referencias

- Vessel name: Viking Grace
- Vessel type: Ferry

= Owner: Viking Line

- Yard: STX Finland

= Year: 2013

- ABB Solution & Scope:

- Energy and performance

= Advisory trim optimization
(EMMA™)







Octopus
Introduccion

Ayuda a la decision ;
Ola, movimientos, fatiga 'y

Limites de Operacion comportamiento

Status
Alarms
Data

OCTOPUS-Onboard

OCTOPUS-Online

OCTOPUS-Office

Data download

Almacemamiento de datos

Ingenlerlg, Available online
Preparacion y desarrollo Project monitoring

Evaluacién-> Limites de operacion-> datos
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Octopus
Integrating the information

Weather forecast and GPSIGyro Satellite link
route-plan OCTOPUS-Onboard PC
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Octopus
Desde la monitorizacion a la ayuda

Caracteristicas del barco

Medidas

Condiciones atmosferie

Tipo de operacio

Madurez/avance del software en la prediccion de los movimientos

del buque, permite una ayuda a la toma de decisiones objetiva



Octopus
Mejor indicador del rumbo

~| = Basado en:
“| = Radarde olas
s | = Prediccion de olas,
| viento y corrientes

= PBase de datos
hidrodindmica en

3D
= = Condicién real de
— e e carga
= Criteria: Limites de
Optimiza el rumbo trabajo



Octopus
Maximo rendimiento

Usa la respuesta del
buque vy la capacidad
de DP como limites de
operacion !

No solo las olas...

Cémo:

Monitorizacion a tiempo
real

Prediccion del
tiempo/situacion y la
respuesta a todos los
rumbos/posiciones en
todas las etapas de
operacion del bugue

Gestion eficiente y eficaz
de los datos

= Criertio especifico del

operador-Bugue-operacion
Funciones de ayuda

Clara Presentacion de los
datos



Octopus
Rumbo y velocidad seguro enla situacion del mar real/actual

OCTOPUS-OnBoard - [Dceanw aveS]
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Octopus
Desde la prediccion del tiempo a la respuesta del bugue
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Octopus
Fuerzas en los buques /DP

= Datos

= Viento

= Olas

= Corrientes

=  Sjtuacion de las
hélices, empuje
maximo,escoras




Octopus
Capacidad de DP como indicador del uso de la hélice/thruster

| OCTOPUS-Onoard - [Amarcon B.Y 1 OEEX

INTERFACE MONITORING m
SPOS(VOY)

NAVIGATION

THRUSTER Xioh  Yink UTILZATION 24°16.100 S| 052°28.601 E|
1107 09[12  2011-11-08)
on | wuster1 171 00 I [65%] | YWkl
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—>Seam]

’ 80 75 E 105
(O P PR
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HEADING [} |81 | SPEED [kn}

truster 2 1421

truster 3 121
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oN | Propulsion 21 LOADING CONDITION

S
DATE/IME(  2011-11-01 11:16]
LOADCASE: [ LOADING CONDITION
wss 1)
TAWD I} [ 6.00]TAFT(mi[__ 7.00]
LCG [k 6069xa(m [ 12.06]
GMm [ 4.00/66'n}
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ORECTION [} [ 383 160
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Octopus
Ventanas de operacion

B4 B2 72 7B a0 a4 28 92 96 100 104 102 112

DP-Capability

Roll motion + DP-Capability




Octopus

Multiples criterios
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Qutput name:
Manme:

Motion (MRU)
|Mntion {(MRU) Roll Criterion

Property: | RellMotion -
Type: | WithinBandwidthCriterion -
Lowerlimit: | withinBandwidthCriterion
Middle: OutsideBandwidthCriterion
UpperLimit: BelowMaximumCriterion
AboveMinimumCriterion
| Ok | | Cancel |
— Rol Vessel Roll & Pitch =
Pitch 5
""" List
""" Trim r I ~ 10
1% ol Foecast) A H#m -"L Pﬂ nl .-
Pitch {Forecast) ]l ‘\I Irl J JJ HI . .. \J\]‘[ E‘
Y ¥ '.' Az
L -2
Time - -3

Tipos:

En los limites

Fuera de ellos.

= Sobre el max value

Debajo del minimum value

Aplicable a:

Medidas

Calculos estadisticos (i.e. a band around
Tp to warn against resonance)

Senales combinadas
(i.e.heave+ y*roll - x*pitch)

Combinaciones complejas
(V(A*roll*2 + B*pitch*2 )



Octopus

Alarmas cuando se exceden los parametros
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MMS ~ Mations | Roll &Pitch | System |

5 X | Actual values
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! 0
08 40 50
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Time 20 0
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Menu  OCTOPUS-Onboard 6.0.51 - My Vessel - 0002 Server: localhost - Record Time (UTC) 2013-03-20 15:31:35 [

Navigation
Interface | GPS (K-Chief)

Received | 2013-23-20 15:31:32
Latitude 65932'89. 68N
Longitude 32°46'84.80"E
S0G 6.0
Course 0.0
Heading 355.0
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Octopus
Almacenamiento y acceso a los datos online

G'_’) @ https:/foct... .,O ~@a2c ﬂl @ Ararcon Octopus - Online | ‘

File Edit View

=

Favorites  Tools  Help

octopus-online || Gz

Overview | Data | Status | Voyages | Admin

Data range: | By project = 0003 From: 2012-10-17 06:54 To: 2013-03-25 00:00

Logged in as: leon |Logout AMARCON ‘

l t Download

A KFWREFE OF THE AR GECLIF

l t 0 reports

Sensor: IMotiDn Sensor (MRU)-Mot = I

lu Chart l I Table Map
Timestamp [UTC] Z-Acc [mfs2] HeaveMotion [m] HeaveVelocity [m/=] Pitch-Acc [dea/s2]
2012-10-17 12:45:00 0.88475 0.50154 0.20647 0.87116
2012-10-17 12:50:00 0.826 0.55917 0.35759 0.75559
||| 2012-10-17 12:55:00 0.80947 0.57235 0.3821 0.72154
2012-10-17 13:00:00 0.81788 0.57797 0.4067 0.72877
2012-10-17 13:05:00 0.82797 0.59547 0.420598 0.74564
B 2012-10-17 13:10:00 0.83355 0.57449 0.41142 0.76132
2012-10-17 13:15:00 0.82921 0.50873 0.37096 0.76144
2012-10-17 13:20:00 0.82148 0.45463 0.34655 0.74031
L 2012-10-17 13:25:00 0.82365 0.4624 0.3425 0.7266
2012-10-17 13:30:00 0.82733 0.513 0.36822 0.71866
- 2012-10-17 13:35:00 0.82979 0.545911 0.39121 0.72015
4 |

Pitch-Mot [deg]
ilo

0.

[}

[}

[}

[}

L ]

2262

9469

79147

82083

90763

0077

96804

87966

.81078

.80087

A 7459

Pitchy
0.7271 %
0.5645 —
0.475E

0.4884

0.537¢
0.593%
0.5757
0.5211
0.481%2
0.478€

0.4692 7
3
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Octopus
Almacenamiento y acceso a los datos online

G'@MMl {2 Amarcon Octopus - Online % u {n} * {g}

File Edit View Favorites Tools Help
-

OCTOPUS'O”””_ Logged in as: leon |Logout

* | overview | Data |Sl:al:us | Voyages | Admin |

Data range: | By project * | 0003 From: 2012-10-17 06:54 To: 2013-03-25 00:00 ‘ I, Download ‘ I, 0 reports
Sensor: | Motion Sensor (MRU)-Mot ~ | Signal: | pitch-Mot [deg] -

Ih -"Chart ‘| Table | W& Map

2.5

I
1, . B
) 1 Y M
“'sﬂv Mf' Uw uw'ri" wv ’LI

G T T T T T T T
2012-10 2012-11 2012-12 2013-01 2013-01 2013-02 2013-03
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Octopus

Tipos de buques
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Work/crew vessel, 3 OCTOPUS per vessel type

FPSQ, 2 Navy, 1 Cruise/Ferry, 0
Training Simulator, 6

B Heavy Lift Transport
M Container/RoRo/Reefer
m Offshore Vessel
® Tanker/Shuttle Tanker
M Training Simulator
B LNG
m Work/crew vessel
m FPSO
Navy

W Cruise/Ferry

Aibib



Octopus
Utilizacion en bugques LNG

= Resultado:

Datos: =  Movimientos,
 Olas aceleraciones
* Viento - Cargas,
tensiones
 Corriente _
= Fatiga
* Profundidad del o
agua . Perd_lda de
velocidad
= Sloshing

ABB
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Octopus
Situaciones buques LNG

- Carga y descarga - Navegacion
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Octopus
Comportamiento de la carga en el tanque

i
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Octopus
Estudio de danos
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Octopus
Referencias




Octopus
Referencias
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