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Nosotros

Descubramos juntos todo el
potencial que tiene su robot
ABB.

Formacion

La facilidad de uso de los robots ABB es
incomparabley sonmuchaslasventajas desus
funciones avanzadas, pero para aprovechar
todo el potencial de su robot, es importante
que el personal esté cualificado y al dia de los
ultimos desarrollos tecnoldgicos.

Contamos con una gran variedad de cursos
que podrdn ayudarlo a explorar todas las
funcionalidades de nuestros robots y
softwares, especialmente disefados para
brindar soluciones de vanguardia.

iContactese con nosotros para mas
informacién! Nuestro equipo de expertos
estd listo para ayudarlo a encontrar los
mejores cursos acorde a sus necesidades.
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Curso Programacion IRC5 Nivel 1

Programacién robot ABB con tecnologia IRC5

Alcance del curso
Despuésderealizarestecurso,elalumnoconocerael
robot y sus posibilidades, asi como las bases del
lenguaje de programacién RAPID y sera capazde crear
programas basicos y modificarlos. Asimismo,
podrd solucionar los problemas habituales que
presentael trabajarconlosrobots.

Contenido

e IntroducciénalosrobotsIRBIRCS5.

e Funcionamiento basico delrobot.

e Navegacidnporlaunidaddeprogramacion.

e Estructuras deprogramas.

e Edicidnyejecuciéndelos programas.

e Instruccidén deposicionamiento.

e Edicién deprogramas.

e Instruccionesbasicasdecontroldelprograma.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es interesante que se tengan conocimientos de
programacién. No es necesario aportar experiencia
en trabajos con procesos robotizados.

A tener en cuenta

Es recomendable que el alumno traiga su PC con
Windows 7 o superior y tener instalada la ultima
versién del software de RobotStudio.

Orientado a
Personal de produccién o mantenimiento.

Adecuado para
Todos los robots con el sistema de control IRC5.

Objetivos Operativos
Después de la realizacién de este curso, los
participantes serancapacesde:

e TenerunavisiongeneraldelcontroladorIRC5.

e Conocerlossistemasdeseguridaddelrobotylas
normas a seguir ensumanejo.

e ConocerlaUnidadde programaciény el panel de
control.

e Movermanualmenteelrobot.

e Conocer los diferentes Sistemas de
coordenadas.

e Saberdefinir HerramientasyWorkObject

e Cargar,crear,borrar,editaryguardarprogramas.

e Conocer y utilizar las instrucciones basicas de
movimiento: MoveAbs],Move],Movel.

e EjecutarprogramasenManualy Automatico.

e Gestidndelos mensajesdeerror.

e ConsultarlaventanadeE/S.

e Sabercrearyutilizarlasrutinas.

e Funciones: Offs,RelTool.

e Instrucciones de E/S: Set, Reset, SetDO, PulseDO,
SetGO.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones
condicionalesyrepetitivas:IF,WHILE, TEST.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones
aritméticas (Contadores): Add, Clear, :=, Incr.

e Conocerysaberutilizar lasinstrucciones de espera:
WaitTime, WaitDI,WaitUntil.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de
comunicacion con la FTPU: TPWrite, TPReadNum ,
TPErase, TPReadFK.

e Conocer los datos basicos del RAPID: robtarget,
num, tooldata, SignalDI, SignalDO.

e Conocer y saber utilizar el software de
RobotStudio, parteOnline

e Saber verificar la posicion de calibracién y
actualizarelcontadordevueltas.

e Saberrealizar copias deseguridad (Backups).
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Curso Programacion IRC5 Nivel 2

Programacién robot ABB con tecnologia IRC5

Alcance del curso
Despuésderealizarestecurso,elalumnoconoceraa
fondo el lenguaje RAPID y sus posibilidades, podra
crear programas de nivel avanzado, utilizando las
funciones e instrucciones del RAPID, lo que le
permitird obtenerlas maximas prestaciones delos
robots.

Contenido

e Caracteristicas dellenguajeRAPID.

e Datosyprogramaciénestructurada.

e Programacién Off-line e instrucciones
avanzadas.

¢ Sistemas decoordenadas.

¢ Rutinas:Procedimientos.

e Parametros delSistema.

e Transferencia dearchivos.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es imprescindible haber realizado el curso
Programacién IRC5 Nivel I, tener conocimientos de
PC’s y experiencia en la programacion de robots
con lenguaje RAPID.

A tener en cuenta
Esaltamenterecomendablequeelalumnotraigasu
PC con Windows 7 o superior y tener instalada la
Ultima versién del software de RobotStudio.

Orientado a
Personal implicado en el disefio, programacion o
puestaenmarchadeinstalacionesrobotizadas.

Adecuado para
Todos los robots con el sistema de control IRC5.

Objetivos Operativos
Después de la realizacion de este curso, los
participantes serancapacesde:

e Conocerlossistemasdeseguridaddelrobotylas

normas aseguir ensumanejo.

e ConocerEstructuradellenguajeRAPID.

e Definirherramientas.

¢ Definirsistemasdecoordenadas (WorkObject).
e Conocer la estructura de los tipos de datos:

WObijdata, Tooldata, Pos, Pose.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de

movimiento avanzado: MovelLDO, MovelSync,
TrigglO, Triggl, SearchL, SingArea, Confl, ConfL,
SoftAct, SoftDeact, VelSet, AccSet.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de

desplazamiento de programa: PDispSet, PDispOn,
PdispOff.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de

comunicacidnUIMsgBox,UINumEntry.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de

control de tiempos: ClkRead, ClkStop, ClkStart,
ClkReset.

e Conocer y saber utilizar las funciones CRobT,

OrientZYX, EulerZYX.

e Saber parametrizar los procedimientos (rutinas

con entrada deparametros).

e Conocer los parametros del sistema (Senales

E/S).

e Ejecutarlaaccidninterrupt.
e Conocer y saber utilizar las instrucciones:

StorePath, RestoPath, StopMove, StartMove,
ExitCycle.

e Conocerysaber utilizar el software RobotStudio

Online.
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Curso RobotStudio

Software de simulacién y programacion de robots ABB

Alcance del curso

Después de realizar este curso, los asistentes
estardn capacitados para utilizar las principales
funcionalidades y posibilidades del software
RobotStudioRS6,loquelespermitirarealizaryeditar
simulaciones con posibilidad de optimizar la
instalacidn real.

Contenido

e Descripcidon delsoftware.

e Navegacioén porlaaplicacién.

e Controladoresvirtuales.

e Simulaciéndemovimientos delrobot.
¢ Modelado degeometrias.

e Creacidéndeposicionesdelrobot.

e Herramientas yWorkObijects.

e Alcanceycolisiones delrobot.

e Programacién RAPID.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es imprescindible que se hayarealizado el curso de
Programacién IRC5 nivel 1y tener experiencia en la
programacién mediante lenguaje RAPID. Asimismo, es
imprescindible conocer el entorno Windows y
recomendableconoceralgunsoftwaretipo CAD.

iIMPORTANTE!
ElalumnodebetraersuPCconWindows7osuperior
y tener instalada la Ultima version del software de
RobotStudio paraseguir la formacion.

Orientado a

Personal implicado en el disefio, programacion,
puesta en marchay optimizacién deinstalaciones
robotizadas con controlador IRC5, y con
necesidadesderealizar simulaciones offlinede las
mismas.

Adecuado para
La Ultima versién de RobotStudio, para los robots
con elsistemadecontrol IRC5.

Objetivos Operativos
Después de la realizacion de este curso, los
participantes serancapacesde:

e ConocerelentornodeusuarioRS.

e Crear una nueva estacion, anadir librerias y
geometrias.

e Crear, personalizar y activar un controlador IRC5
desdecopiadeseguridad.

e Controlarelmovimientoyestadodelasunidades
mecanicas.

e ConocerelfuncionamientodelaFPUysimulador
deE/S.

e Crear y sincronizar programas RAPID entre
estacién y controladorvirtual.

e Crearydefinirla herramientadetrabajo a partir
de unageometria.

e Crear y definir el sistema de coordenadas de
objeto detrabajo.

e Conocer los diferentes sistemas de coordenadas:
Herramienta, Objeto, UCSy Mundo.

e Importar y exportar programas entre la estacion
virtualylaestaciénreal.

e Importar geometrias personalizadas: CAD

Converter.

e Generarposicionesytrayectoriasparaelroboto
ejes externos.

e Simular las posiciones y trayectorias
generadas.

e Generartrayectoriasapartirdegeometriasdela
estacién detrabajo.

e Estudiodelalcancedelrobot.

e Introduccidénalacreacién de mecanismos.

e Introducciénalacoordinaciénymovimientode
ejes externos.

e Introduccidénaloscomponentesinteligentes.
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Curso Basico Robodtica

Introduccidn y visién general

Alcance del curso

Despuésck realizareste curso,el alumnoconocera
la operatividad del IRC5, entenderda programas
basicos y podra modificar posiciones. También
conocera el sistema ce control del roboty su
funcionamiento, asi como tendra los
conocimientos para poder realizar el
mantenimiento correctivodel mismo a un nivel
bdsico. Curso eminentementepractico.

Contenido

e Introducciénalosrobots IRB con el sistema de
control IRC5.

e Funcionamiento basico delrobot.

e Navegacidnporlaunidaddeprogramacion.

e Estructura delprograma.

e Funciones de edicion (modificacion de
posiciones) y ejecuciéon del programa.

e Instrucciones deposicionamiento.

e Instruccionesbdsicasdecontroldelprograma.

e Consulta de Entradas / Salidas y senales de
seguridad.

e Indicaciéndefallosycddigosdeerror.

e Estudiodelosbloquesdelsistemadecontroldel
robotydesufuncionamiento.

e Copia deseguridad.

e Calibracién: actualizacién del contador de
vueltas.

e Cargadelsistemaoperativodelrobot.

e Mantenimiento preventivo del sistema de control
IRCS5.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es interesante que se tengan conocimientos de
programacién y electricidad. No es necesario
aportar experiencia en trabajos con procesos
robotizados.

Orientado a

Personal de producciédn o mantenimiento que
necesite conocer el sistema de control IRC5y la
operatividad de este y deba realizar su
mantenimiento ya sea preventivocomocorrectivo

aunprimer nivel.

Adecuado para
Todos los robots con el sistema de control IRC5.

Objetivos Operativos
Después de la realizacién de este curso, los
participantes serdncapacesde:

e TenerunavisiéngeneraldelcontroladorIRCS5.

e Conocer la documentacién que acompana al
robot.

e Conocer los sistemas de seguridad del robot y
las normasaseguirensumanejo.

e ConocerlaUnidaddeprogramacionyelpanelde
control.

e Movermanualmenteelrobot.

e Conocer los diferentes Sistemas de
coordenadas.

e Conocer la estructura general de un programa:
Instrucciones, Rutinasy Médulos.

e Cargar, crear, borrar, editar y guardar programas
basicos.

e Conocer y utilizar las instrucciones basicas de
movimiento: Movel, MovelL.

e Modificar unaposicién.

e EjecutarprogramasenManualy Automadtico.

e ConsultarlaventanadeE/Syforzarunasalida.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones mas
comunes: Set,Reset.

e Gestionarlos mensajesdeerror.

e Verificarlaposicidndecalibraciényactualizarel
contador devueltas.

e Realizar y cargar copias de seguridad
(Backups).

e Cargarelsoftwaredecontrol.

e Conocerlos diferentes bloques que conforman
el sistemadecontrolysuinterconexion.

e Conocerlascadenas deseguridades delrobot.

e Consultar las senales de las cadenas de
seguridad.

e Conocerlosdistintosindicadores deestado de
los elementos delcontrolador.

e Saber realizar el mantenimiento preventivo del
sistemadecontrol IRC5.
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Curso Mantenimiento Basico IRC5+IRB

Gabinete controlador del robot y brazo manipulador

Alcance delcurso:

Después de realizar este curso el estudiante
conocera el sistema de control del robot y su
funcionamiento; tendrda las bases para
diagnosticar dafios eléctricos y mecanicos que
se pueden producir; estaran en capacidad de
realizar el mantenimiento preventivo del
controlador IRC5 y del robot IRB asociado.

Contenido:

¢ Introduccién a los robots IRB con el sistema
de control basado enIRC5.

e Trabajo seguro con los robots IRB con
controlador IRC5.

e Reconocimiento de los bloques del Sistema
de control.

e Reconocimiento detallado de los esquemas
eléctricos.

¢ |dentificacion de fallos y cédigos de error.

e Actualizacién de cuenta
revoluciones y Calibracién delrobot.

e Pardmetros del Sistema.

e Actividades de mantenimiento eléctrico.

e Actividades de mantenimiento mecanico

e Verificacidon de ayuda desdeRobotStudio.

Duracion:

40 horas, tedrico-practicas incluyendo Ila
realizacién del mantenimiento preventivo en el
robot seleccionado, repartidas en 5 dias.

Prerrequisitos :

Es recomendable que los estudiantes hayan
realizado el curso de introduccién o el Basico de
IRC5; es necesario que posean conocimientos
sobre principios de electricidad y fisica
mecdnica.

Se debe tener disponibilidad del robot y de los
repuestos para la realizacion de las actividades
de mantenimiento en el gabinete y en el robot.

Orientado a:
Principalmente personal de mantenimiento.

Adecuado para:
Todos los robots con el sistema de control basado
en IRC5.

Objetivos Operativos:
Después de la realizacién de este curso, los
participantes estaran en la capacidad de:

e Comprender la arquitectura general del
controlador IRCS.

¢ Identificar los sistemas de seguridad del robot
y las normas a seguir en su manejo.

e Comprender los bloques del sistema de control
IRC5y su interconexién.

e Interpretar los esquemas eléctricos y localizar
los diferentes elementos.

e Diagnosticar y recuperar fallos comunes
mediante las sefales del sistema y los cédigos
deerror.

e Realizar reinicios y recuperaciones del sistema.

e Realizar actualizacién de cuentarrevoluciones y
verificar la calibracién del robot.

e Programar y ejecutar las rutinas de
mantenimiento preventivo en el gabinete del
controlador IRC5.

e Realizar el cambio de contactores y desmonte

e delos disipadores en el IRC5.

e Ejecutar las rutinas de mantenimiento
preventivo para el robot IRB seleccionado.

e Realizar el cambio de aceite en el robot
seleccionado.

e Ejecutar el procedimiento de cambio de
bateria para el robot seleccionado.

e Usar las herramientas de ayuda de
RobotStudio.
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Curso SafeMove

Software de seguridad y supervision de limites integrada

Alcance del curso
Formacién del personal de instalaciones para
configurar un entorno seguro.

Contenido

e Instalaryprogramar elmddulo de seguridad

e Comunicaciones por un bus seguro PROFIsafe
e Zohasyrangos seguros

e Funciones deSupervisién

e Funciones deMonitorizacién

e Informe deseguridad

e SafeMoveVisualizer

Duracién
24 horas, repartidos en 3 dias.

Prerrequisitos

Es imprescindible que se haya realizado el curso
Basico IRC5, tener experiencia en la programacién
mediante  lenguaje  RAPID. Asimismo, es
imprescindible conocer el entorno RobotStudio y
tener conocimiento de seguridad eninstalaciones.

iIMPORTANTE!
ElalumnodebetraersuPCconWindows7osuperior
y tener instalada la Ultima versiéon del software de
RobotStudio paraseguir la formacion.

Orientado a

Personal implicado en la programacion, puesta en
marcha, optimizacién y certificaciones de
instalaciones robotizadas concontrolador IRC5

Adecuado para
Todos los controladores IRC5 con opciones de
Mdédulo de Seguridad

Objetivos Operativos
Después de la realizacion de este curso, los
participantes seran capaces de:

Saber diferencias entre las diferentes generaciones
deseguridaddelRC5
Instalacién delmddulo de seguridad
Crearusuariosyotorgar derechos
Configurar una red de comunicacidon segura y
diferenciarentrelasdiferentesopcionesqueofrece
elcontrolador:

o PROFIsafeF-Device

o PROFIsafeF-HOSTandDevice
Sefalesseguras

Geometrias de Herramienta y de Codo de
manipulador

Sincronizacién delrobot

Paros seguros categorialyO

Comprobacidn ciclicadefrenos

Crear dreasyrangos seguros

Supervisiénde posicidndeeje
Supervisiéndevelocidad deeje

Supervisién de posicién de herramienta
Supervisién develocidad deherramienta
Supervisién deorientaciénde herramienta
Toleranciadeaplicacidon decontacto

Supervisién enReposo

SafeMove Visualizer

Crear funciones depreldgicaypostldgica

Hacer Copia de Seguridad y restaurar ficheros de
configuracidn deseguridad

Interpretarun Safety Report

Modos detrabajo

Acciones de mantenimiento que afectan a
SafeMove
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Curso Basico IRC5P

Gabinete controlador robots para aplicaciones de pintura

Alcance del curso
Despuésderealizarestecurso,elalumnoconocera
el robot y sus posibilidades, asi como las bases
del lenguaje de programaciéon RAPID y podra
crear programas basicos y modificarlos.
Asimismo, podrd solucionar los problemas
habitualesquepresentael trabajarconlosrobots
para la aplicacién de pintura. Curso
eminentemente practico.

Contenido

e IntroducciénalosrobotsIRBIRC5P.

e Funcionamiento basico delrobot.

e Navegacidnporlaunidad deprogramacion.
e EdicidnyEjecuciéndeprogramas.

e Instruccién deposicionamiento.

e Instruccionesdecontroldelprograma.

e Instrucciones dePintura.

e Seguimiento delTransportador.

Duracion
24 horas, repartidos en 3 dias.

Prerrequisitos

Es interesante que se tengan conocimientos de
programacién. No es necesario aportar experiencia
en trabajos conprocesos robotizados.

Orientado a
Personal de produccién o mantenimiento.

Adecuado para
Todos los robots con el sistema de control IRC5P.

Objetivos Operativos
Después de la realizacion de este curso, los
participantes serancapacesde:

e Tener una visién general del controlador
IRC5P.

e Conocerlossistemasdeseguridaddelroboty
las normasaseguirensumanejo.

e ConocerlaUnidad de programaciény el panel
de control.

¢ Movermanualmenteelrobot.

e Conocer los diferentes Sistemas de
coordenadas.

e Cargar, crear, borrar, editar y guardar
maodulos.

e Conoceryutilizar lasinstrucciones bdsicas de
movimiento: MoveAbs],Move],Movel.

e EjecutarprogramasenManualy Automatico.

e Gestidndelos mensajesdeerror.

e ConsultarlaventanadeE/S.

e Conocer las instrucciones de espera: WaitDI,
WaitUntil.

e Conocer las instrucciones de pintura: PaintL,
PaintC, SetBrush.

e ConocerlastablasdeBrushes.

e Saber programar el Conveyor Tracking:
WaitWobj, DropWobj.

e Conocer los datos basicos: robtarget,
jointtarget, speeddata, zonedata,tooldata.

e Saber verificar la posicidn de calibracién y
actualizacion contadordevueltas.

e Saberrealizarunacopia deseguridad (Backups).

e ConocerelRobotStudio OnLine.

10
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Curso Avanzado IRC5P

Alcance del curso
Despuésderealizarestecurso,elalumnoconocerael
controlador IRC5P y sus posibilidades, asi como
las bases del lenguaje de programacion IPS y sera
capaz de crear, indexar y modifica programas.
Asimismo,sera capaz de solucionar los problemas
habituales que presenta el trabajar con losrobots
para la aplicacién de pintura. Curso tedrico y
practico.

Contenido

e Diagramadeprocesodepintura.

e Bloquesdelrobotdepintura.

¢ Funcionamientodelrobotdepintura.
e Consultaregistroerroresdelrobot.

e Sistemas de coordenadas delrobot.

e Instruccionesdepinturaavanzadas.

e Parametrosdel Conveyortracking.

e Archivos depintura.

e IntroducciénalsoftwarelPS.

Duracion
Tiene unaduraciénde 40 horas, repartidos en5
dias.

Prerrequisitos
Haber realizado el curso Bdsico IRC5P o tener
conocimientodeprogramaciénydepintura.

iIMPORTANTE!
ElalumnodebetraersuPCconWindows7osuperior
para seguirla formacioén.

Orientado a
Operarios de linea, pintores, mantenimiento.

Adecuado para
Todos los robots con el sistema de control IRC5P.

Objetivos Operativos

Después de la realizacion de este curso, los

participantes serancapacesde:

e Ventana Produccién con la unidad de
programacion.

e Saber interpretar un diagrama de proceso de
pintura.

¢ Indicar todos los elementos sobre el robot de
pinturay sufuncionamiento.

e Gestionarlos mensajesdeerror.

e Saberinterpretar y/o definir una herramientay
un WorkObject.

e Conocer las instrucciones avanzadas de pintura:
SetTmSignal, SetBrushFac, IpsGetParam,
IpsSetParam.

e Conoceryutilizarlasinstrucciones: Velset, AccSet,
Clock.

e Comandos basicos de IPS, limites, alarmas,
declaraciénsensores,valvulas.

e Modificar de las posiciones fijas del robot
(PosTeach).

e Conocimientos de los pardmetros del conveyor
tracking.

e Calibrarlaatomizacién,abanicoy pintura.

e Saber editar, crear y ajustar los cambios de
color.

e Mapeado e indexados de programas vy
materiales.

e Comandos basicos de IPS, limites, alarmas,
declaraciénsensores,valvulas.

e Rutinas de wusuario del PLC
(PreMainCustom, PostMainCustom,...).

e Conocer la estructura de una Copia de
Seguridad.

Interface
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Curso Basico Cobots

Robots colaborativos

Alcance del curso

Despuésderealizarestecurso, elalumnoconocera
el robot y sus posibilidades, asi como las bases
del lenguaje de programacion RAPID y sera capaz de
crear programas basicos y modificarlos.
Asimismo, serd capaz de solucionar los
problemas habituales que presenta el trabajar
con los robots. Curso eminentemente practico.

Contenido

e IntroduccidénalosrobotsIRB14000, CRB 15000,
CRB 1100, IRB 14050. Funcionamiento basico
delrobot.

e Navegacidon por la unidad de programacion.
Estructuras de programas.

e Edicidn y ejecucién de los
Instrucciéndeposicionamiento.

e Edicién de programas.

e Instrucciones bdsicas de control del programa.

programas.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es interesante que se tengan conocimientos de
programacién. No es necesario aportar experiencia
en trabajos con procesos robotizados

A tener en cuenta
Esaltamenterecomendablequeelalumnotraigasu
PC con Windows 7 o superior y tener instalada la
Ultima versién del software de RobotStudio.

Orientado a
Personal de produccién o mantenimiento.

Adecuado para
Cobots con el sistema de control IRC5.

Objetivos Operativos
Después de la realizacién de este curso, los
participantes serancapacesde:

e Tenerunavisiéngeneral de loscobots.
e Conocer los sistemas de seguridad del robot y

las normasaseguirensumanejo.

e ConocerlaUnidaddeprogramacion.
e Movermanualmenteelrobot.

e Conocerventana Smart Gripper.

e Conocer los

diferentes Sistemas de

coordenadas.

e Saber definirHerramientas.
e Concepto Multimove(MMS).
e Cargar, crear, borrar, editar y guardar

programas.

e Conocer y utilizar las instrucciones basicas de

movimiento: MoveAbs],Move],Movel.

e EjecutarprogramasenManualy Automadtico.

e ConsultarlaventanadeE/S.

e Sabercrearyutilizarlasrutinas.

e InstruccionesdeE/S:Set, Reset.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones

condicionalesyrepetitivas:IF,CompactIF,While.

e Conocer y saber utilizar las instrucciones de

espera: WaitTime, WaitDI.

e Instrucciéndesincronizacién: WaitSyncTask
e Saber verificar la posicién de calibracién y

actualizarelcontadordevueltas.

e Saberrealizar copias deseguridad (Backups)
e Gestidondelos mensajes deerror.
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Curso Basico IRC5 AW

Parametrizacion y programacioén de las funciones de soldadura

Alcance del curso
Despuésderealizarestecurso,elalumnoconocerael
robot y sus posibilidades, asi como las bases del
lenguaje de programacién RAPID parala aplicacién de
soldaduraalarcoypodracrearprogramasbasicosy
modificarlos. Asimismo, serd capaz de solucionar
los problemas habituales que presenta el trabajar
conlos robots. Curso eminentemente practico.

Contenido

e Introducciénalsistemadecontrol IRC5.

e Funcionamiento basicodelrobot.

e Navegacidonporlaunidaddeprogramacion.
e Estructurasdelosprogramas.

e Edicidnyejecuciéndelos programas.

e Instruccién demovimiento.

e Instrucciones deflujodeprograma.

e EntornoArcWare.

Duracion
40 horas, repartidos en 5 dias.

Prerrequisitos

Es interesante que se tengan conocimientos de
programacién. No es necesario aportar experiencia
en trabajos con procesos robotizados.

Orientado a
Indicado para personal de produccidn o
mantenimiento que trabajan con instalaciones de
soldaduraalarcocon robots ABB con el sistema de
control IRC5.

Adecuado para
Todoslosrobotsconelsistemadecontrol IRC5para
la aplicaciéndesoldaduraalarco.

Objetivos Operativos
Después de la realizacién de este curso, los
participantes serancapacesde:

e Tenerunavisidongeneral delcontroladorIRC5.

e Conocer los sistemas de seguridad del robot y
las normasaseguirensumanejo.

e ConocerlaUnidaddeprogramaciényelpanelde
control.

e Movermanualmenteelrobot.

e Conocer los sistemas de coordenadas del

robot.
e Saberdefinirherramientas (Método TCPyZ).
e Cargar, crear, borrar, editar y guardar
programas.

e Conocer y utilizar las instrucciones basicas de
movimiento: MoveAbs],Movel,Movel.

e EjecutarprogramasenManualy Automatico.

e Gestidondelos mensajes deerror.

e ConsultarlaventanadeE/S.

e Sabercrearyutilizarlasrutinas.

e Conocer y utilizar las Instrucciones de E/S: Set,
Reset.

e Conoceryutilizar las Instrucciones condicionales:
IF, CompactlF.

e Conocer y utilizar las Instrucciones aritméticas:
Incr, Decr, Clear, Add.

e Conocer y utilizar las Instrucciones de espera:
WaitTime, WaitDI.

e Conocer los datos del RAPID: robtarget, num y
tooldata.

e Conocer la aplicacion de soldadura al arco y el
entorno RobotWareArc.

e Conoceryutilizarlasinstruccionesdesoldadura
al arco:ArcL,ArcLStart, ArcLEnd, ArcC.

e Saber editar los datos de soldadura al arco:
Seamdata, Welddata, Weavedata.

e Conocer y utilizar las instrucciones para los
posicionadores externos: ActUnit, DeactUnit.

e Saber verificar la posicién de calibracién y
actualizarelcontadordevueltas.

e Saberrealizar copias deseguridad (Backups).
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Notas

Para la realizacién de estos cursos se recomiendan grupos de 4 personas, maximo 6, de forma que todos los estudiantes puedan realizar las
actividades completas en eltiempo en el que se han disefiado los cursos.

Estos cursos estan disefiados de acuerdo a la complejidad de las tematicas, el cumplimiento de todos los objetivos operacionales mencionados
depende en gran medida del avancedel grupo.

Es recomendable realizar los cursos con los equipos especificos que tengan disponibles en susinstalaciones, de forma que el grupo de estudio
afiance sus habilidades para trabajar y resolver problemas con el mismo; en otro caso en ABB Argentina disponemos de un equipo DEMO con el
cual se pueden realizar la mayoria de los cursos aqui contemplados en nuestrasinstalaciones.

A excepcién del curso introductorio, cada una de las capacitaciones aqui ofertadas incluye una evaluacién final en la que se verificara la
adquisiciéon de los principios y procedimientos por parte de los estudiantes.

Estas capacitaciones incluyen un certificado de asistencia entregado por ABB S.A.U. localizada en la Republica Argentina con la intensidad horaria
aquiexpresada.
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Contacto

ABB S.A.U.

Chile 249 (1098) CABA
Buenos Aires, Argentina
new.abb.com/south-america

Contactanos
ar-soporte robotica@abb.com
ar-robotics.latam@abb.com

E / ABBArgentina
E @ABB_Argentina
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