SEBEKE iZLEME ROLESI

CM-UFD.M31(M)
Baglanti bilgileri

e Al-> UPS Faz 24-240 VAC/DC
e A2 UPS Notr

e L1,L2,L3,N Sebeke fazlar ve Notr

e YO - Ortak ug, Salter NA Kontagina girilir, oradan da 2 Y1 ‘e baglanir.

Y1ic¢in cihaz menusinde trip pencere arahgi secilmeli. (1/0O Set up - Feedback Y1 < Trip
Window - 0,05-0,50 s)

e Y2 - Disable (I/0 Set up - Feedback Y2 - Working Principle - Disable)

Not: Baz1 yeni modellerde Y2 Deaktif yapilamiyor. Bu durumda Y1'de salterin NA Kontad

kullamldiysa, aynm sekilde Y2 igin salterin NK Kontag kullaniimah. En kota ihtimal Y1-Y2
Koprulenebilir.

e Y3 > Acil stop, kacak akim rdlesi kullanilacaksa, bu trinlerin baglantisi yapihr ve
devre elemanlarinin kapah kontaklarindan dolasip Y3’e girilir. Y3 icin cihaz

menusunde remote trip ayan aktiflestirilmeli. (I/0O Set up - Control Input Y3 >
Function - Remote Trip, Working Principle - NC)

e 15 - Ortak Ug, UPS Faz1 baglamr
e 16 > R2, Salterin Acma Bobini (UPS Notr ayrica salterde diger uca)

e 18 - R1, Salterin Kapama Bobini (UPS No6tr ayrica salterde diger uca)
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CM-UFD.M31(M)

Submenu: YO setup

Herw
Hominal voltage

Honitoring func.
Switch—on cond.
General settings

Contents of i Options i Configuration possibilities i Step size :VDE-AR-N 4105 :BDEW
submenu
Relay 3 ;Working prinicple losed-circuit], [open-circuit], [disabled], ; | disabled

Feedback Y1 : Working prinicple ormally closed), [normally open), nomally closed
to detection)], [disablad]

g

Controlmput"r’ﬂ emote trip], [suppresa Y1], [suppress Y2, remote trip emote trip

Alito reconnection

15-16-18 kontag Uzerinden R1 ve R2 seklinde iki ayrn rélenin beslenmesi ve bu réleler ile sal-
tere agma-kapama sinyali gonderilmesi gerekmektedir. Aynca salter acihp kapandig za-
man konum bilgisinin CM-UFD.M31 rélesi tarafindan algilanabilmesi icin salterin NA yar-
dimcr kontaginin rolenin Y1-YO ucuna baglanmasi gerekmektedir. Role Gzerindeki
varsayilan ayarlar normal cahsmaya uygundur, baglantilar belirtilen sekilde yapildiktan
sonra Feedback Y1 >Trip window degeri “0.50 s” ve Feedback Y2 >Working principle de-
geri “disabled” seklinde ayarlanarak réle kullanilabilir. Litfen uygulama esnasinda asagi-
daki 6nemli bilgileri dikkate ahmz.

ONEMLI BILGILER (SIK YASANAN PROBLEMLER):

- CM-UFD rélenin A1-A2 ve 15 numarah baglanti uclan kesinlikle UPS hatti Gzerinden
beslenmelidir aksi takdirde réle dogru cahsmamaktadir.

- Ekteki baglantida belirtilen tim baglantilar (salter yardimci kontaklan (Q1, Q2 ve
Q3), R1-R2 roleler ve bu rélelerin yardimci kontaklan vs.) eksiksiz yapilmahdir aksi
takdirde réle dogru cahismamaktadir.

- Q1, Q2, Q3 salter yardimar kontaklan kesinlikle bizzat salterin GUzerindeki yardima
kontaklar olmahdir ki salterin ¢ektirdigi réle veya kontaktortn kontaklan olmasi du-
rumunda role “feedback” hatasi vermekte ve dogru cahsmamaktadir.

- CM-UFD rolenin kontrol ettigi ilgili salterin kesinlikle diisiik gerilim bobini ile acti-
rnimamasi gerekmektedir. Acil stop butonu, kacak akim rélesi vs. gibi bir cihaz ile
haricen salterin OFF edilmesi (agik “0” konumuna ahnmas) gerekirse/istenirse kul-
lamlacak olan acil stop butonu, kagak akim rdlesi vs. cihazin NK (normalde kapah)
yardimci kontaginin CM-UFD réle’nin YO-Y3 ucuna baglanmasi ve ekteki “Remote
trip.pdf” dosyasinda gosterildigi gibi “Control input Y3” parametresinin “Function”
kisminin “remote trip” ve “Working principle” kisminin “normally closed” olarak
ayarlanmasi gerekmektedir.
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CM-UFD.M31(M)

Ek bilgiler:
Rolenin menlsiinde gorebilecediniz ayarlar ile ilgili ek bilgilendirmeler.

Auto-reconnection nedir?

Y1-YO veya Y2-YO baglantilarinda bir hata olustuktan sonra tekrar cahsma kosullan (gerilim
ve frekans parametreleri istenilen arahkta ise) saglandiginda, CM-UFD rolesi otomatik
olarak tekrar baglanmayi deneyebilir. Boylece kisa sureli hatalar manual olarak midahale
gerektirmeyebilir. Hata kaydi saklanir, cihazdan erisilebilir.

Otomatik tekrar baglanma denemesi yaptirmak icin - Menu altindan “I/O Setup” >> “Auto
Reconnection” >> “Number of attempts” >> [0] ... [3] arasi secilebilir.

Sifir secilirse: cihaz, yukanda anlatildigi gibi, otomatik tekrar baglanma denemesi
yapmayacaktir.

1, 2 veya 3 secilirse: cihaz, yukanda anlatildigi gibi, se¢ciminize gore 1, 2 veya 3 defa
otomatik tekrar baglanma denemesi yapacaktir.

Switch-on conditions (Cahsma kosullan) nedir?

Kontrol besleme gerilimini uyguladiktan sonra veya bir hatadan sonra, CM-UFD rélesinin
tekrar devreye girmesi icin cahsma kosullarin1 saghyor olmasi gerekir. Yani cihazin devreye
girebilmesi icin gerilim ve frekans degerleri, istenilen arahkta olmahdir. Bu parametrelerin
degerleri istenilen arahkta ise bir gecikme suresi (switch-on delay) baslar. Bu gecikme
suresi tamamlandiginda R1 ve R2 réleleri otomatik olarak enerijilenir.

Gecikme suresini ayarlamak icin = Menu altindan “Switch-on conditions” >> “Switch on
delay” >> [1] ile [600] saniye arasinda ayar secilmelidir. Varsayilan olarak 60 saniyedir.

En cok alinan hata kodu Feedback Y1 hatasi ve anlamrm

Eger rolenin Ustlinde “Feedback Y1” hatasi ibaresi beliriyorsa IUtfen baglantilarimzi kontrol
edin. Bu dokimanin ilk iki sayfasinda belirtilen baglanti ve ayarlarn dogru yaptigimzda role
bu hatay1 vermeyecektir.

t;n ggg 23 Error in feedback loop Y1-YO, e.g. wiring
Lot 229: 2 failure or welded feedback contact.

Please check wiring.

Datasheet (ingilizce) linki: https://search.abb.com/library/Download.aspx?Documen-
tID=2CDC112270D0201&LanguageCode=en&DocumentPartld=&Action=Launch

Modbus adreslerine datasheet dokiimanindan erisebilirsiniz.
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CM-UFD.M31(M)

CM-UFD ve Emax salteri ile baglant1 semasi
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CM-UFD sebeke izleme rélesi, sadece ABB devre kesicileri ile kullamlmak zorunda degildir. Baglant1 semalan

ornek olmasi agisindan eklenmistir.
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CM-UFD.M31(M)

CM-UFD ve Emax2 - T7M - X1 salterleri ile baglant semas1
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CM-UFD.M31(M)

CM-UFD ve Tmax XT1-XT3 salterleri ile baglant semasi
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CM-UFD.M31(M)

CM-UFD ve Tmax XT2-XT4-T4-T5-T6 salterleri ile baglanti semasi

uigoq ewsde 1ayes :
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