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WEBINARS EN DIRECTO - CONVERTIDORES, ARRANCADORES Y PLC

Materclasses online para el canal de partners y
distribuidores

Actualiza y profundiza tus conocimientos AL IR D
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Calendario Masterclasses

Drives vs
arrancadores
Josep Aleix
Puig y Pedro
Emilio Galan

Martes
21 de abril
12:00

Conviértete
en experto del
ACS580:
Hardware

Pau Tomas

Jueves
7 de mayo
12:00

Gama de
Arrancadores
suaves

Josep Aleix
Puig

Jueves
23 de abril
12:00

Ultimas
novedades
PLC y HMI

Gerard Vazquez -

Jueves
14 de mayo
12:00

Gama de
compatibilidad
total y ACS480
Josep Aleix Puig
y Pau Tomas

Martes
28 de abril
12:00

Conviértete
en experto del
ACS580:
Firmware

Pau Tomas

Martes
19 de mayo
12:00

Entornos de
programacion
para gama
estandar
Drives

Pau Tomas

Martes
5 de mayo
12:00

ABB e-talks
Armonicos en
tu instalacion:
causas y cOmo
mitigarlos
Pedro Emilio
Galan

Miércoles
20 de mayo
12:00
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MASTERCLASSES ONLINE PARA EL CANAL DE PARTNERS Y DISTRIBUIDORES

Gama de Arrancadores Suaves

Josep Aleix Puig y Pedro Emilio Galan
23 de abril de 2020 A I I
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Arrancadores Suaves de ABB
Agenda

 Caracteristicas principales
PSR

« PSE

« PSTX

« Herramientas de PC

« Control2y 3 fases

« :;Necesitas saber mas?

* Resumeny preguntas
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Arrancadores Suaves de ABB

Caracteristicas principales
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| Asegurar la fiabilidad del motor . Mejorar la eficiencia de la instalacion Reforzar la productividad de la aplicacion

*Desarie o Opcional — No disponible
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Arrancadores Suaves de ABB

Caracteristicas principales

Codificacion de equipos

PSR37-600-11

_— 7\

Modelo de equipo: Corriente nominal de
« PSR funcionamiento > In
« PSE motor (A)

.« PSTX

Tension maxima de

alimentacidén de potencia:

e 600V
e 690V

Tension de alimentacion
de control:

e 11=24VDCoAC

e 70=100a240VAC



PSR

Caracteristicas de Hardware

Tension de funcionamiento:

- 208-600VCA

Rango de potencia

- 15a55kW (3-105A)

Tension de control:

- 100 a 240V CA: PSRXXX-600-70
- 24V CC/CA: PSRXXX-600-11
Capacidad de arranque:

- 4 xledurnate 6 segundos

- 10 arranques /h

- 2 20 arranques / h con ventilador externo

1L1 3L2 5L3 ST At

R R R R

PSR16-600-70

Ready LY L2 L8

29 |

T1 T2 T3

Start/ Stop

ST A1

R B R L

2T1 4T2 6T3 Run A2

3L2 5L3

b @

B P @
ST A1 A2
PSR25-600-70

Run Com TOR

@ @

e b @

2T1 4T2 6T3
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PSR

Caracteristicas de Hardware

Informacion y senalizacion

ARB

ST A1 A28

PSR45-600-701

Senales (LED’s)
LED 1 Parp.
LED 1 Fijo

LED 2 Parp.
LED 2 Fijo

PSR recibe tensién de red
Listo para arrancar (Tensién red OK)

Rampa arranque/paro (Marcha)
TOR (Top of Ramp)

Conexionado

Descripcidn detallada del conexionado
de red y de control

©ABB
April 23, 2020
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PSR

Programacion

ADD PSR25-600-70
L3

o j_ ) T1 12 113 @Uini

9
ol g Start/ 100-

Stop 240V

(3 kS ~
: ST A1 A2 >

A % — N >
— @ Start @ Stop
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PSE

Caracteristicas de Hardware

Tension de funcionamiento:

- 208-600VCA

Rango de potencia

- 7,5a200 kw (18 -370 A)

Tension de control:

- 100a240VCA

Montaje en pared

Grado de proteccion IP20

Control 2 fases y by-pass integrado

Panel de control simboliconumérico integrado
Salida analdgica = Corriente suministrada a motor
Modbus RTU

©ABB
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PSE

Caracteristicas de Hardware

Bornero de control
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PSE

Caracteristicas de Firmware

Parametros disponibles

Corriente del motor
T rampa arranque
T rampa paro

Tension arranque / paro

(FIE N (=

Limite de corriente

%:d Control de par arranque
%l Control de par paro

El Kick start

| = Ready | == Run | == Protection | = Fault |

Sobrecarga
Bajacarga

Rotor Bloqueado
Fieldbus

©ABB
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PSE

Accesorios

Cubre bornes Extensiones de bornesy
= Conectores de cables

Modbus RTU

—

Panel externo

—

©ABB
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PSTX

Caracteristicas de producto

Tension de funcionamiento: 208...690 V CA
- 208...600 V CA: PSTXxxx-600-70
- 208...690 V CA: PSTXxxx-690-70
Rango de potencias

- 15-1200 kW (30-1250 A)
Tension de control

- 108a240VAC

Montaje en pared

Grado de proteccion IP20

Control 3 fases y by-pass integrado
Panel de control alfanumérico
Opciones avanzadas de firmware

Comunicacion buses de campo

©ABB
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PSTX

Caracteristicas de Hardware

Bornero de control
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Panel de control asistente

Funcionalidades

Vista principal de hasta 7
pantallas. Formatos
numéricos, graficos y barras

o—

Conexion USBpara o
herramienta de PC

Rermote PSTA105

P’;:Dtur voltage 1 U[”
Mator current 61 . 5 ‘}
A

{iﬁ;ive pouwer 3303

ptions Menu

Protection

Fault

—0

@

—

Programacion simplificada
mediante Ajustes Principales

Programacién avanzada por
Parametros (lista favoritos)

Botdn de Ayuda para
solucién de problemas



Panel de control

Kit de extensidn a puerta incluido

2 Nm (17,7 Ib.in)



PSTX

Funcionalidades de firmware

Parametrizacién por aplicacién
Avancey retroceso a vel. Lenta del motor
Limpieza de la bomba

Freno dindmico y estatico del motor
Registro de hasta 100 eventos
Gestidén de backups

Control de par

Limites: Unico, dual o en rampa

Kick Start

Calentamiento del motor

Arranque secuencial

Rearranque automatico

Modo emergencia “override”

“Limp mode”

Fpm




- Proteccién de carga: - Protecciones de operacion:

- Sobrecarga Unicay dual - By-pass abierto

- Baja-carga » Secuencia cables

- Rotor bloqueado - Comunicaciones

PT100 / PTC (
N (( - ... protecciones personalizables
\

- Protecciones de linea: .‘ . Eventos externos

- Sobretensidén - N2 de arranques

- Sub-tensién - Tiempo en limite

- Fallo a tierra » Pérdida de panel

- Factor de potencia

- Desequilibrio tensiény corriente



Comunicacion

PSTX

Profibus
DeviceNet
Modbus-RTU
Ethernet tIP (1y 2 puertos)
Modbus TCP (1y 2 puertos)
Profinet (2 puertos)

©ABB
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Comunicacion

PS-FBPA

0 Profibus

K (PDP32)
'

Modbus
RTU
(MRP31)

DeviceNet
(DNP31)
PS-FBPK
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Herramientas de PC

Prosoft - Seleccion

SoftstarterCare - Parametrizacion

Simulator — para aprender

IUIYUG, JPEEU LUeE LU I OPETU LUS

T — —  Motortorquewith D.O L start |, = = DirectOn Line(D.0.L) starting current =5 3°le
PSTB & PSTX starting current = 4,0*le
Load torque PSR & PSE starting current (uncontrolled phase) =4,8%e|

SRR

— Motor torque with softstarter

-
-

PSR &PSE starting current(controlled phases)=3,5%e

- Indicala aplicaciény los datos de
motor para una seleccién avanzada

- Comprender las condiciones de
arranque

- Genera uninforme segun la seleccién

- Link de descarga

”JJEJ@%.]

Download || SetDate Troubleshooting Firmware | Contents About
‘ and Time Form Uparade

[ Details

Overvoltage level
Min: 170
Max: 850
Default : 760

Unit: V

- Cambiar parametros

- Supervisién del equipo

- Entender qué ocurre en la aplicacién
- Revisar el historial de fallos

- Crearinforme de fallos

- Link de descarga

Comprender la gama PSTX

Aprender a navegar por los distintos
menus

Comprender el comportamiento del
arrancador en diferentes situaciones

Guardar parametros para descargar
enun PSTX real

Link de descarga



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=ABB%20prosoft&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106713A0338&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=1SFC132045E0201&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch

Control 2y 3 fases

Diferencias

2 fases

- Desequilibrio corriente entre fases en el arranque
- Rampas levemente mas largas

- Equipos mdas compactos, ligeros y baratos al
integrar menos componentes

» Conexidén solo en linea
= Supervisiéon de corriente en solo dos fases

3 fases

= Supervisién de corriente en las tres fases a
motor

- Conexidn en lineay tridngulo

©ABB
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¢Necesitas saber mas?

Para mas informacion:
— Catdlogo Arrancadores Suaves

— Comparativa 2 vs 3 fases

— Libro técnico de instalaciéon y funcionamiento de arrancadores

— Canal ABB Drives en Youtube

Videos interesantes:

* Producciéon de leche: DOL vs SS

« ;CAmo quieres arrancar tu aplicacion? (inglés)
 Unboxing a PSE

* Eliminando el golpe de ariete: PSE & PSTX

* Proteccidon sub-carga: PSE & PSTX

 Limpieza de la bomba: PSTX

e Anti-rotacion inversa: PSTX

OABE . ADRD
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000473342&LanguageCode=es&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=1SFC132392M0201&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=1SFC132060M0201&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/user/abbdrives/videos?disable_polymer=1
https://www.youtube.com/watch?v=DFCDAsd6Hd4
https://www.youtube.com/watch?v=kqv5VHqQmpg
https://www.youtube.com/watch?v=x6rn6ySszDU
https://www.youtube.com/watch?v=D4RnWBej2HI
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=1SFC132016E0701&LanguageCode=es&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=1uPq0tadjUE
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=1SFC132039E0701&LanguageCode=es&DocumentPartId=&Action=Launch




Aplicaciones tipicas



Aplicaciones

Para todo tipo de aplicaciones

; —
Propulsor de Compresores
proa @!

™Y

= /,\\
Trituradoras
Bombas Ventiladores




Aplicaciones mas comunes

Bombas

Ventiladores

Problemas tipicos . Funcién del arrancador suave

‘Golpes de ariete
Baja carga debida al funmcsnarnlentcr

Proteccmn contra baja carga
ensecodelabomba ja carg

" "Proteccién contra sobrecarga y rotor

bloqueado para deteccion y limpieza
. de bomba para solucionarlo

Bomba atascada u obstruida

 Controldepar

Problemas tipicos

: Funcion del arrancador suave

Arranque pesado con par de

arranquealto G
: Rampa de tension con limite de

- intensidad y proteccion contra

. sobrecarga
. Proteccion contra sobrecarga
EOL)

. Freno de motor

Alta intensidad de arranque

‘Motor sobrecalentado debido al
largo tiempo de arrangue
Gran tiempo de giro después de un
comando de paro_ .
El viento hace girar marcha atras ,

: Seleccion de uso intensivo y

arranque “kick”

Freno de detencion

estando parado

©ABB
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Aplicaciones para arrancadores suaves

Las cuatro mas comunes

Compresores

Cintas transportadoras

Problemas tipicos

. Funcion del arrancador suave

Necesita un tiempo breve de
arranque

Alta intensidad de arranque ~ §
* Proteccion contra sobrecarga y rotor
: blogueado
- Proteccién contra inversién de

- fases

Grandes esfuerzos mecanicos

Daros graves si gira en direccion

equivocada

- Arrangue con tension maxima

Limite de intensidad

Problemas tipicos

* Funcion del arrancador suave

Correas que patinan debido al
elevado par de arranque
Arranque pesado con plena carga

Las correas pueden partirse y
danar los equipos

Direccion equivocada debidoa ¢
Inversmn de fases

_mversmn de fase

Se requiere una velocidad =~
- Avance lento con velocidad lenta
- Proteccion contra sobrecarga
- (EOL) y entrada PT100y PTC

lenta para posicionamiento y

Sobrecalentamiento del motor

Par reducido con rampa de
tensmn y contro_l de par

Arranque “kick”

Proteeclon contra ba|a Carga

©ABB
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