Stage programmeur
Programmer un robot
IRC5 ou OmniCore avec
noyau tracking

STAGE - CODE PTRACK AVEC NOYAU

Apprenez a intégrer I'application du tracking avec
noyau, a élaborer des trajectoires en suivi de

convoyeur et a intégrer la carte DSQC 2000 (CTM)
N

nécessaire a 'application.

Le matériel utilisé pour ce stage correspondra a
la génération de robot et d’armoire installée dans
votre atelier.

Les stagiaires disposeront d’'une armoire et

d’un robot pour deux personnes au maximum,
permettant ainsi un partage d’expérience et une réelle
prise en main des équipements.
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Programme

Principe du tracking :

- Explication détaillée, matériel (codeur, carte CTM, cellule...), le soft Open source
- Installation et branchements

Les signaux particuliers au tracking :

- Visualisation des signaux
- Détail des signaux de la carte CTM

Le paramétrage

- Configuration de la carte tracking

» Calcul du countPerMeter

- Configuration des outils de mesure

- Définition des Base-frames convoyeurs

- Apprentissage des points remarquables

- Optimisation des parametres de mouvement

Exemples d’utilisations et modifications possibles :

- Présentation du principe

- Détail des routines a personnaliser

- Détail du cycle

- Exemples de cycles possibles

- Détail des fonctions GeNextObjectt CNVx() et AckObject_CNVx()

Exercices :

- Mises en application réelles des différents chapitres
- Possibilité d’adaptation a la configuration client

En début de stage :

Une phase de positionnement sera réalisée par le stagiaire sur les thématiques Tous nos stages sont
proposées de la formation. conventionnés et donnent lieu
a I'édition d’une convention simplifiée
En fin de stage: de formation professionnelle et
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