Stage programmeur
Programmer et
concevoir avec des
fonctions avancées
votre cellule robotisée
avec le logiciel
RoboStudio

Apprenez a gagner du temps lors de la création
de mouvements robot ou la conception de
cellules robotisées, le tout hors ligne, sans
immobiliser votre outil de production.

Formation robotique - CODE PRSA

Exclusivité ABB
\

Le matériel utilisé pour ce stage correspondra a
la génération de robot et d’armoire installée dans
votre atelier.

Les stagiaires disposeront d’'une armoire et

d’un robot pour deux personnes au maximum,
permettant ainsi un partage d’expérience et une réelle
prise en main des équipements.

Pour qui

Toute personne impliquée
dans la programmation,
la conception, I'étude ou
la mise en service d'un
systeme automatisé
comportant un robot
industriel

14 h sur 2 jours

Le jeudi de 8h30 a 17h30

Le vendredi de 8h30 a 15h30

- Docinclus + Déjeuner
inclus pour les stages a
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Programme

Axes externes :

« Simulation de robot sur axe de translation

- Simulation de robot avec positionneur
Gestionnaire d'événements :

- Ajout d'événements - Connexion E/S

- Ajout d'événements - Signaux d'E/S modifiés

Conception de composants
intelligents (SmartComponents) :

- Création d’'un générateur de pieces intelligent

. Création d’une préhension pneumatique intelligente

- Création d’'un poste d’évacuation de pieces

. Test des composants intelligents par création d’une cellule de manutention

Mécanismes :
- Création d'un mécanisme d'une table de translation
. Création du mécanisme d'un outil robot

Utilisation du suivi de convoyeur :

- Création de la bibliotheque du convoyeur
- Création du systeme depuis I'implantation
- Configuration du convoyeur

- Convoyeur et RAPID

- Positions robot

En début de stage :

Une phase de positionnement sera réalisée par le stagiaire sur les thématiques Tous nos stages sont

proposées de la formation. conventionnés et donnent lieu

a I'édition d’une convention simplifiée
de formation professionnelle et

a un certificat de réalisation.

En fin de stage:
Une phase d’évaluation sera réalisée par le stagiaire sur les thématiques abordées
pendant la formation.
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